Proposition:

On considére le plan muni d’'un repére (O;I ;J) or-
%
thonormeé et deux vecteurs u et v non-nuls et colinéaires:
. % % ~
® Siles vecteurs u et v sont de méme sens:
w-v = [luf]|v]

- =
® Si les vecteurs u et v sont de sens opposés:

u-v = —|ulfl o]
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u-o = o]
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® Si les vecteurs u et v sont de sens opposés:
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Notons u (z;y) et v (z':y") les coordonnées de ces deux
\Le>cteurs_> dans le repére et « le coefficient de colinéarité de

v par u.

_ — —

On a la relation: v =a-u
%
On en déduit qu_e> les coordonnées du vecteur v

s’expriment par: v (a-x;a-y)
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Ainsi, le produit scalaire des vecteurs u et v s’expriment
ar:
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u-v =z +yy = (a'x)+y~(a.y) za'(m2+y2)

Le nombre z2+y? étant positif:
= a- (Va2 + y2)2 = V22 132 (a2 + y?)
_>
= [lull- (@v/a? +4%)

® Sia>0alors: o= +c?
On a:

T = [ (V) = |3 [V m}
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® Sia>0alors: a=-— (—a)2
On a:

ww =[]l (V) = [ W[V (-0) Vet
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